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บทท่ี 1 

บทนํา 

 

 ในชวงเวลาปจจุบันเทคโนโลยดีานอากาศพลศาสตรมีความเก่ียวของกับการไหลของของไหล

ผานวัตถุในสภาวะท่ีหมุนในหลายรูปแบบ แตละแบบลวนมีความสําคัญอยางยิ่งในการพัฒนาองค

ความรูดานวิทยาศาสตรท่ีเปนพ้ืนฐานสําคัญเพ่ือนําไปใชงาน เกิดประโยชนและตอยอดสูอุตสาหกรรม

ดานตางๆ ไดอยางมาก เชน อุตสาหกรรมพลังงานทางเลือกมีการใชเรือเหาะรูปทรงกลม (spherical 

heavy lifting airship) เพ่ือสรางพลังงานจากแรงลม (Donald McKelvy, 2009) อุตสาหกรรมการ

ขนสงทางอากาศมีการดัดแปลงรูปทรงมาตรฐานปกเครื่องบิน (aerofoil) ประกอบเขากับวัตถุ

ทรงกระบอก (Thom, 1934) การขนสงทางน้ํามีการออกแบบเรือเดินสมุทรท่ีมีการติดตั้ง Flettner 

rotor ท่ีหมุนบนเรือเดินสมุทรเขาไปเพ่ือใหเกิดแรงขับเคลื่อนซ่ึงเกิดจากผลของแรงลมลัพธ 

(apparent wind) ระหวางแรงลมธรรมชาติ (natural wind) ประกอบกับแรงลมเนื่องจากการ

เคลื่อนท่ีของเรือ (fair wind)   สําหรับเทคโนโลยีดานความรอนมีการนําองคความรูไปประยุกตใชใน

การออกแบบการเผาไหมในหองเครื่องยนตขนาดใหญและพลังงานนิวเคลียรซ่ีงมีการพิจารณารูปทรง

ของเชื้อเพลิงชนิดแข็งขณะเขาเตาเผาเพราะมีผลตอการเขาถึงพ้ืนท่ีการเผาไหมท่ีเหมาะสม โดย

พฤติกรรมการนําไปใชนี้ เปนพฤติกรรมตามปรากฏการณแมกนัส (Robin-Magnus effect) Magnus 

(1853) ไดศึกษาผลของการปะทะกันระหวางของไหลซ่ึงเปนอากาศกับวัตถุท่ีหมุน พบวาการศึกษานี้มี

ผลตอแรงดันและแรงเสียดทานท่ีผิวท่ีมีการกระจายตัวรอบวัตถุท่ีหมุนท่ีไมเทากันกอใหเกิดแรงผลัก

หรือแรงท่ีไมสมดุลข้ึน หากนําพฤติกรรมนี้นําไปใชกับรูปทรงกลมหรือกระบอกหรือทรงพ้ืนฐาน

ทรงกระบอกนี้เม่ือมีการหมุนระหวางการเคลื่อนท่ีจะทําใหเกิดแรงยกหรือแรงกระทําในแนวตั้งฉากกับ

ทิศทางการเคลื่อนท่ี แรงท่ีเกิดข้ึนนี้จะทําใหเกิดการลดการใชพลังงานลงได   

 ดวยเหตุนี้จึงกอใหเกิดการหักเหของเสนทางการเคลื่อนท่ีของวัตถุท่ีหมุนไปตามแนวเสนทาง

ตามแนวแรงลัพธท่ีเกิดข้ึน สําหรับงานวิจัยนี้มุงเนนการศึกษาเชิงการคํานวณของอากาศในชวงการ

ไหลปนปวน (Turbulent Flow) ไหลผานทรงกลม 3 มิติ โดยวัตถุจะอยูในสภาวะหยุดนิ่งและหมุนท่ี

สภาวะโรยโนลดท่ีสูง เนื่องจากตัวอยางของอุปกรณ เชน เรือเหาะทรงกลมท่ีใชในการผลิต

กระแสไฟฟามีขนาดเสนผานศูนยกลาง 20 ฟุต ดังภาพท่ี 1.1(ก) และ 1.1 (ข) 
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(ก)                                                                                             (ข) 

ภาพท่ี 1.1 การประยุกตใชเรือเหาะทรงกลม (spherical airship) (ก) ตนแบบในหองปฏิบัติการ ป 1982  และ 

(ข) โมเดล Van Dusen  LTA-20 (Donald McKelvy, 2009) 

นอกจากนี้สามารถนําความรูพ้ืนฐานนี้ไปบูรณาการกับการวิจัยอ่ืนท่ีเก่ียวของโดยตรง เชน 

การดานอากาศยาน Spherical Flying Machine ท่ีมีขนาดเสนผานศูนยกลางขนาด 0.42 เมตร 

ความเร็วในการเคลื่อนท่ีอยูท่ี 60 กิโลเมตรตอชั่วโมง หรือ เรือเดินสมุทรE-Ship I (ENERCON, 2013) 

ท่ีสามารถขับเคลื่อนไดดวยความเร็ว 110 กิโลเมตรตอชั่วโมงทําใหสภาวะของไหลจะเปนสภาพ

ปนปวนและอาจไดรับผลกระทบจากแรงตานจากอากาศและลมหมุน (re-circulating) บริเวณ

ดานหลังซ่ึงสงผลตอเสถียรภาพของวัตถุ และความผิดพลาดในการคาดการณและควบคุมแนวการ

เคลื่อนท่ี  โดยการศึกษาโดยวิธีการคํานวนนี้จะทําใหไดขอมูลท่ีการทดลองหรือการนําไปใชจริงไม

สามารถแสดงได สําหรับงานวิจัยนี้ไดทําการทดสอบท่ีการไหลท่ีสภาวะเรยโนลดท่ีสูงสําหรับการไหล

ผานวัตถุทรงกลมใน 3 มิติ คือ 10,000 72,000 96,000 130,000 และ 583,000 ซ่ึงเปนการไหลท่ีอยู

ในชวงการไหลใตชวงการไหลแบบวิกฤติ (sub-critical Reynolds number) และการไหลเหนือชวง

การไหลแบบวิกฤติ (super-critical Reynolds number) ซ่ึงเปนสภาวะท่ีมีระดับความเขมของการ

ไหลแบบปนปวนภายนอกท่ีสูง (turbulence intensity) และผลของเลเยอรแบบปนปวนในแนว 3 

มิติ (turbulent boundary layer) ท่ีจําเปนตองพิจารณา โดยแตละงานวิจัยกอนหนาท่ีทําการ

ทดลองมี วิธีการ วัตถุประสงคตางๆ ดังตารางท่ี 1.1 
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ตารางท่ี 1.1 การศึกษาของไหลพลศาสตรไหลผานวัตถุทรงกลม 3 มิติ ท่ีสภาวะเรยโนลดท่ีสูง 

 

สภาวะเรยโนลด ผูวิจัย วิธีการ วัตถุประสงคการวิจัย 

10,000 Poon et al. 

(2009) 

การศึกษาเชิง

ทดลองดวยสมการ

นาเวียร-สโตกส 

โดยพิจารณาการ

ไหลในรปูแบบ the 

Large Eddy 

Simulation ท่ี

สภาวะเรยโนลด 

250 1,000 และ 

10,000 โดยมีอัตรา

การหมุนไรหนวย

สูงสุดท่ี 1 

เพ่ือศึกษาแนวทางการเคลื่อนท่ีแบบหมุนของ

วัตถุทรงกลม อีกท้ังพิจารณาผลของเลเยอรท่ี

มีตอ  

96,000 Kray, Franke and 

Frank (2014) 

การศึกษาเชิง

ทดลองท่ีสภาวะเรย

โนลดท่ีสูงของลูก

ฟุตบอลท่ีหมุน 

ระหวางสภาวะเรย

โนลด  0.96×105- 

4.62×105 ท่ีอัตรา

การหมุนไรหนวย

สูงสุดท่ี 1.1 

เพ่ือศึกษาแรงตาน แรงยก และแรงดานขางท่ี

กระทํากับลูกฟุตบอลท่ีหมุน อีกท้ัง

ทําการศึกษาลักษณะภาพการไหลของของ

ไหลชนิดนํ้ามัน TSI ท่ีไหลผานลูกฟุตบอลท่ี

หมุน 

72,000  

Achenbach 

(1972) 

การศึกษาเชิง

ทดลองของทรง

กลมท่ีหยุดน่ิงของ

สภาวะเรยโนลด

ระหวาง 5×104 - 

6×106  

เพ่ือไดคณุลักษณะการไหลท่ีเก่ียวของกับแรง

ท่ีกระทํากับทรงกลม ไดแก สมัประสิทธ์ิแรง

ตาน แรงเฉือนผิว และแรงดัน อีกครั้งทําการ

วิเคราะหหาพฤติกรรมของเลเยอรท่ีเก่ียวของ 

คือ บริเวณท่ีเกิดการแยกออกจากผิวของเล

เยอร  

130,000 

583,000 
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 นอกจากงานวิจัยนี้ไดแสดงพฤติกรรมการไหลแลวยังมีการเปรียบเทียบผลการวิเคราะหดวย

แบบจําลองการไหลปนปวนชนิดตางๆ เพ่ือใหไดมาซ่ึงความแมนยําเนื่องจากวัตถุทรงกลมจะมีผลตอ

อัตราการเปลี่ยนแปลงของพฤติกรรมการไหลแบบปนปวนโดยเฉพาะอัตราความเคนเรยโนลด 

(Reynolds stresses) ท่ีรวดเร็วตลอดผิวโคง โดยแบบจําลองท่ีแสดงไดแก the high-Re k-ε 

turbulence model ซ่ึงมีการปรับเปลี่ยนเทอมของปริมาณ Reynolds stresses ในความสัมพันธ

แบบ  linear- และ quadratic- eddy viscosity และมีการใชแบบจําลอง the Reynolds Stress 

Model ซ่ึงเปนแบบจําลองท่ีมีความซับซอนและมีการสรางความสัมพันธในแตละองคประกอบข้ึนอยู

กับหลายปจจัย คือ ผลของการแพร ผลของการฟุงกระจายและผลของการไหลยอนกลับท่ีผิวเนื่องจาก

ความดันท่ีสูงใกลผนัง อีกท้ังแบบจําลองท่ีใชนี้มีการวิเคราะหพฤติกรรมการไหลบริเวณผนังดวย

สมการมาตรฐานการไหลใกลผนัง ตามกฏ law of logarithm ท่ีมีการสรางสมมติฐานวาเลเยอรการ

ไหลอยูในสภาพการไหลแบบปนปวนสมบูรณแบบทําใหลดทรัพยากรในการวิเคราะหและประมวลผล

ไปไดอยางมาก 

1.1 วัตถุประสงคการวิจัย  

 1) เพ่ือศึกษาพฤติกรรมและประโยชนของของไหลปนปวนผานวัตถุทรงกลมท่ีหยุดนิ่งและ

หมุน โดยมีการพิจารณาผลของแรงท่ีเก่ียวของซ่ึงอาศัยขอมูลจากลักษณะกายภาพของของไหลบริเวณ

ใกลผนังและพ้ืนท่ีการคํานวน  

 2) เพ่ือทําการระบุแบบจําลองทางคณิตศาสตรท่ีเหมาะสมในการทํานายพฤติกรรมของไหล

ชนิดปนปวนผานวัตถุทรงกลมขณะหมุนท่ีสภาวะเรยโนลดท่ีสูง ในรูปแบบ 3 มิติ ซ่ึงมีการวิเคราะห

จากแบบจําลองของไหลในสภาวะไหลแบบราบเรียบ (laminar flow) เพ่ือรองรับในกรณีท่ีของไหล

อาจอยูในรูปแบบราบเรียบหรือระหวางปรับรูปแบบซ่ึงเปนสภาวะก่ึงราบเรียบก่ึงปนปวน (transition 

laminar-turbulent flow) และการวิ เคราะห ในสภาพการไหลป นป วน เต็มรูปแบบ  (fully 

turbulent flow) โดยอาศัยการวิเคราะหดวยสมการ the high-Re k-ε turbulence model  ซ่ึง

ประกอบดวยการใชสมการมาตรฐานการไหลใกลผนังรวมวิเคราะหเพ่ือลดทรัพยากรในการ

ประมวลผล โดยเทอม eddy-viscosity เปนฟงกชันแบบเชิงเสน (linear function) และพหุนาม

กําลังสอง (quadratic function) กับอัตราคาเฉลี่ยความเคน นอกจากนี้ยังมีการวิเคราะหดวยสมการ 

the Reynolds Stress Model โดยแบบจําลองมีความสัมพันธของเทอมความเคนเรยโนลดในแตละ

องคประกอบสอดคลองกับพฤติกรรมการไหลแบบปนปวนภายนอกหลากหลายเทอม 
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1.2 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ  

 งานวิจัยนี้มีความเก่ียวของกับศาสตรพ้ืนฐานเพ่ือเปนงานวิจัยองคความรู และการประยุกตใช

เพ่ือใชออกแบบอุปกรณ พาหนะ ชิ้นสวน ซ่ึงอาศัยขอมูลท่ีไดรับจากงานวิจัยนี้ไปสรางนวัตกรรมดาน

ยานยนตในอนาคตได  อีกท้ังไดขอมูลถึงสมรรถนะในการวิเคราะหผลของแบบจําลองการไหลปนปวน

ผานผิววัตถุท่ีทําใหการไหลมีความซับซอนทําใหสามารถลดคาใชจายในการออกแบบดวยวิธีการอ่ืน

และขอมูลความสามารถในการวิเคราะหการไหลผานผิวโคงดวยวิธีการคํานวณอากาศพลศาสตรยัง

สามารถตอยอดไปสูการตัดสินใจเลือกใชแบบจําลองการไหลปนปวนท่ีเหมาะสมกับงานวิจัยอ่ืน เพ่ือ

ลดเวลาสูญเสียในการวิจัยและออกแบบได 
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